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Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Fiir mef3technische Sonderldsungen ,Kleinserien oder Einzelanwendungen haben wir ein Microprocessorsystem ,
das modular aufgebaut ist und durch Integration unterschiedlicher Module zu einem Komplettsystem
zusammengebaut wird.

Durch das Modulsystem ist eine kundenorientierte preiswerte Microprocessorvariante fiir alle meBtechnischen
Aufgaben entstanden.

Microprocessorsystem in Einzelmodule zerlegt

Allgemein

Microprocessor Messeinrichtung in Modulbauweise , bei der je nach Kundenwunsch nur eine Hardwareplatine
angepasst werden muf3. Das Grundgerit mit beleuchtbarem Display mit 4 Zeilen und 20 Zeichen pro Zeile und
einer Schrifthdhe von ca.10mm , beleuchtbarer Tatstatur , Microprocessor , serielle Schnittstellen und Gehiuse
mit Folientastatur , ist ein Standardgerét , bei dem keine Entwicklungskosten entstehen. Fiir die
kundenspezifische Anpassung stehen ebenfalls eine Vielfalt von bereits realisierten Hardwareplatinen zur
Verfiigung. Die Software wird ebenfalls kundenspezifisch angepasst , wobei auch hier auf Standardblocke
zugegriffen werden kann.

Das Grundgerit ist fiir Versorgungsspannungen von 9-18VDC oder 18-36VDC ausgelegt . Dadurch eignet sich
das Gerit bestens fiir die Automobilindustrie und fiir den Steuerungsbau in der Industrie.

Der Temperaturbereich des Grundgerétes liegt Zwischen —20°C und +70°C.
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Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Allgemein

Microprocessor Messeinrichtung in Modulbauweise , bei der je nach Kundenwunsch nur eine Hardwareplatine
und die Software angepasst werden muf3. Das Grundgerét hat ein beleuchtbares Display mit 4 Zeilen und 20
Zeichen pro Zeile und einer Schrifthdhe von ca.10mm , beleuchtbarer Tatstatur , Microprocessor , serielle
Schnittstellen und Gehduse mit Folientastatur , bei dem keine Entwicklungskosten entstehen. Fiir die
kundenspezifische Anpassung stehen ebenfalls eine Vielfalt von bereits realisierten Hardwareplatinen zur
Verfiigung. Die Software wird ebenfalls kundenspezifisch angepasst , wobei auch hier auf Standardblocke
zugegriffen werden kann.

Das Grundgerit ist fiir Versorgungsspannungen von 9-18VDC oder 18-36VDC ausgelegt . Dadurch eignet sich
das Gerit bestens fiir die Automobilindustrie , fiir den Steuerungsbau in der Industrie und fiir Module in der
19 Technik .

Temperaturbereich : —20°C und +70°C.
Abmessung: Breite 178mm , Hohe 103mm , Tiefe 56mm
AnschluB3stecker je nach Ausfithrung rechts oder auf der Riickseite




Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Beispiel 1:

Grundgeriit als Temperaturmefigerit , mit Drehzahl-und Geschwindigkeitsmessung an Testfahrzeugen
fiir die Automobilindustrie.

Technische Daten:

4 Analogeingédnge galvanisch getrennt

6 Analogausgédnge galvanisch getrennt

2 Ziahlereingéinge galvanisch getrennt

4 Digitaleingénge galvanisch getrennt

4 Digitalausgénge galvanisch getrennt

2 Serielle Schnittstellen RS 232

1 Einschaltkontakt fiir die Stromversorgung externer Module oder Sensoren
1 Signalgeber




Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Beispiel 2:

!_(abeltester fiir max. 50 Pinne fiir alle Steckervarianten eines Kunden mit Priifung auf
Ubergangswiderstand,KurzschluBlder Pinne untereinander und Durchgang

Technische Daten:

Microprocessorgrundmodul eingebaut in ein 19Zoll Tischgehduse

50 Analogeingiinge

10 Analogausgénge 0-10VDC und 0-5A programmierbar fiir Widerstandsmessung
50 Digitaleingénge

50 Digitalausgénge 2 Serielle Schnittstellen RS 232

1 Einschaltkontakt fiir die Stromversorgung externer Module oder Sensoren

1 Signalgeber




Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Beispiel 3:

4 Kanal-Tiirschliessgeschwindigkeitsmessgerit zum messen der Geschwindigkeit in m/sek , mit der
PKW — Autotiiren in das Tiirschlof} fallen.

Technische Daten:

Microprocessorgrundmodul eingebaut in ein 19Zoll Tischgehduse

8 galvanisch getrennte Start/Stop Eingénge fiir Lichtschranken

4 Analogausginge 0-10VDC

4 Digitaleingénge galvanisch getrennt

4 Digitalausgénge galvanisch getrennt

2 Serielle Schnittstellen RS 232

1 Einschaltkontakt fiir die Stromversorgung externer Module oder Sensoren
1 Signalgeber




Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Beispiel 4:

Abfiillsteuerung fiir fliissig Stickstoff mit Mef8sonde fiir 4 Abschaltpunkte mit auswabhl fiir 4 verschiedene
Behilter

Technische Daten:

Microprocessormodul eingebaut in ein Metallgehduse IP65 mit Folientastatur und mentigefiihrtes Display fiir
Temperaturbereiche bis —20°C fiir 24VDC Versorgungsspannung

4 Analogeingénge fiir PT100 Temperaturmessung

16 Digitaleingénge galvanisch getrennt

12 kurzschluBfeste Relaistreiber

1 Serielle Schnittstellen RS 232




Microprocessor Anwendungen nach Kundenwunsch

Beispiel 5:
Abfiillsteuerung fiir fliissig Stickstoff mit Parameterprogrammiereinheit

Technische Daten:

Microprocessormodul eingebaut in ein Kunstoffgehduse IP65 mit Folientastatur

fiir 24VDC Versorgungsspannung

8 galvanisch getrennte Analogeingénge fiir PT100 Temperaturmessung oder 0-10V

4 Analogausginge 0-10VDC

4 Digitaleingénge galvanisch getrennt

4 Relaisausginge

2 Serielle Schnittstellen RS 232 davon eine mit Druckertreiber fiir einen Etikettendrucker
1 Druckeingang 0-5bar

CryoAkku Abfiillstation

Wi




Mikroprozessor CAN-BUS System

Radioschachtmodul fiir
Kraftfahrzeuge oder Fernanzeigenmodul Anschlussmodul
fiir den Schalttafeleinbau

Allgemein
Mikroprozessor Module mit CAN-BUS und serielle RS 232 Schnittstelle fiir Steuerungen und Regelungen fiir

LKW Aufbauten oder in der Industrie fiir komplette Maschinensteuerungen mit Speisungen fiir 24VDC oder
12VDC.

Alle Module kdnnen vollkommen selbstindig voneinander , oder im CAN-BUS Netz betrieben werden.

Je nach Kundenwunsch werden diese Module fiir Serien Anwendungen auf die nétigen Bediirfnissee angepasst.

Mogliche Ein- und Ausgiinge mit Anzahl nach Wunsch:

Digitale Eingénge

Digitale Ausgénge

Analoge Eingénge (0-10V, 0/4-20mA , PT100 , oder andere )
Analoge Ausgénge ( 0-10V , 0/4-20mA oder andere )
CAN-BUS Schnittstelle

RS 232 Schnittstelle



